PODER EXECUTIVO
MINISTERIO DA EDUCAGAO
INSTITUTO DE COMPUTAGAO

PROGRAMA DE POS-GRADUAGAO EM INFORMATICA

FOLHA DE APROVAGAO

"Consenso em Sistemas Multiagentes Heterogéneos: Uma
Abordagem Robusta Aplicada a Veiculos Robéticos"

CARLOS RAIMUNDO PEREIRA DOS SANTOS JUNIOR

Tese de Doutorado defendida e aprovada pela banca examinadora constituida pelos Professores:

¢ /f/) Wil ”/f e/ MQJ\U _
Prof, Raimundo da Silva Barreto - PRESIDENTE

——

Prof. José Raul Carreira Azinheira - MEMBRO EXTERNO

Prof. Heitor Jpdiss Savino - MEMBRO EXTERNO

AQ}M«MQM \\/\w“\“ Q‘L%\

Profa, Alexandra-Moutinho - MEMBRO EXTERNO
7 . TIIEEUSUIE! i

[ LY oS

rof. Jaéé Luiz de Souza Pig ~MEMBRO EXTERNO

Manaus, 17 de Abril de 2019

Av. Rodrigo Otévio, 6.200 - Campus Universitérlo Senador Arthur Virgllio Filho - CEP 69077-000 - Manaus, AM, Brasit
& Tel, (092) 3305 1193 04 E-mal): secretarlappgi@icomp.ufam.edu.br & www.ppgi.ufam.edu.br



